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Przenosniki tasmowe

+ Zagadnienia zwigzane ze sprzezeniem ciernym
miedzy bebnem a tasmg

* Napedy przenosnikow tasmowych

* Urzadzenia czyszczace

» Urzadzenia napinajagce tasme

+ Centrowanie biegu tasmy

Sprzezenie cierne




Zasada sprzezenia ciernego
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o - kat opasania bebnéw napedowych [rad]
W - wspétczynnik tarcia miedzy tasmg a bebnem
M — R . S (eu-ot _ 1) P - sita napedowa (pociggowa) [N]
max b z S, » - sita w tasmie zbieg. i nabiegajacej [N]
M - moment napedowy [Nm]
Ry.- promien bebna [m]

Sposoby zwiekszenia maksymalnej sity pociggowej

P..=5,(e""-1)

S T - urzadzenia napinajace
z
T - oktadziny na bebnach napedowych
M - urzadzenia czyszczace

T - bebny odchylajace
0 - napedy wielobebnowe




Charakterystyka statyczna pracy urzadzenia napinajgcego

Wartos¢ sity napinajacej tasme dla danego przenosnika musi by¢ tak dobrana,
aby ré6wnoczesnie spetniata dwa warunki:

zwisy taSmy miedzy zestawami kraznikowymi musza by¢ ograniczone w celu
zachowania wtasciwego ksztattu geometrycznego tasmy,

_g-(m+m,)-Ig

Snin = 8-f,
musi by¢ zapewniona bezposlizgowa wspoétpraca tasmy z bebnem napedzanym lub
hamowanym.
- dla napedzania przeno$nika - dla hamowania przeno$nika
o
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Minimalne wartosci sity naciagu wstepnego tasmy S, w funkcji momentu obrotowego na
bebnie napedzanym My lub hamowanym My
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Charakterystyka stosowanych urzadzen napinajacych tasme
przenosnika

Wsréd stosowanych urzadzen napinajagcych mozna wymienic
nastepujace rozwigzania:

ze statym potozeniem bebna napinajgcego podczas pracy przenosnika -
tzw. sztywne urzadzenia napinajace, - srubowe, wciagarkowe
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ze zmiennym pofozeniem bebna napinajacego, a w tej grupie:

Cinal’OWG, grawitacyj N€e - kompensujace trwate i sprezyste wydtuzenia tasmy,
stabilizujace site w tasmie !

statonapieciowe, hydrauliczne lub pneumatyczne

X &

automatyczne, - wyposazone w uktad automatycznej regulacji sity w tasmie
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nadqzne - kompensujgce trwate i sprezyste wydtuzenia tasmy, regulujgce wartos¢ sity w
tasmie w funkcji momentu napedowego

Sztywne urzadzenie urzadzenie napinajgce tasme
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Sztywne urzadzenie urzadzenie napinajgce tasme
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Ciezarowe, grawitacyjne urzadzenia napinajace
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Ciezarowe, grawitacyjne urzadzenia napinajace
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Statonapieciowe (hydrauliczne) urzadzenie napinajgce

MHmax 0 MNmax




Statonapieciowe (hydrauliczne) urzadzenie napinajgce
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Automatyczne urzadzenie napinajace




Nadagzne urzadzenie napinajgce z ruchomym uktadem
napedowym

Nadagzne urzadzenie napinajgce z dwoma wozkami
napinajgcymi
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Schemat pomocniczy do opisu dziatania urzadzenia napinajgcego z
dwoma wodzkami napinajacymi

Nadagzne urzadzenie napinajgce z dwoma wozkami
napinajgcymi
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Oktadziny gumowo-ceramiczne

Wymienne oktadziny gumowe
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Urzadzenia czyszczace 2
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Napedy przenos$nikéw tasmowych

- jedno lub dwubebnowy z wysiggnikiem

/kopalnie podziemne wegla kamiennego/

- naped czotowy dwubebnowy
/kopalnie wegla brunatnego/

- napedy posrednie

przesypowy

T-T - typu tasma - tasma

&

Model napedu - rozrusznik tyrystorowy
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Model napedu - przemiennik czestotliwosci
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Model napedu - rozrusznik stycznikowo-rezystorowy
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Model napedu - sprzegto hydrokinetyczne
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Sprzegto hydrokinetyczne
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Zasilanie energig elektryczng (> 1000 V, 50 Hz)

) e e
L e T)
I SE ST
H,O

| © L
B e |
I SE n
I d) HZO

B : o

2¢ _
le__ PP feet ~/\n*
l e o)
l e) _27__ ....... . ”
| B e |
PP . L= -

| R SE csT n

Systemy napedowe

a — naped czysto elektromechaniczny,

b — naped dwubiegowy,

¢ — naped z rozrusznikiem tyrystoro-
wym,

d — naped ze sprzegtem hydrodyna-
micznym przeptywowym,

e —naped o sztucznej inteligencji sys-
temu CST 30;

M — silnik indukcyjny z wirnikiem klat-
kowym, P, PP — przekiadnie zebata

i planetarna, SE, SS — sprzegta ela-
styczne i sztywne, Gt — koto tancu-
chowe, SHO — wodne sprzegto hydro-
dynamiczne o regulowanym przeply-
wie, UH — ukiad hydrauliczny,

CST - mokre sprzegto wieloptytkowe
z regulowanym dociskiem,

OW — wytgcznik kopalniany,

RT — rozrusznik tyrystorowy

Zasada centrowania biegu tasmy
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