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Przeno $niki wstrz gsane — wady i zalety

= Zalety:

1) Prostota konstrukciji i tatwo$¢ obstugi,

2) Duza wytrzymato$¢ i odporno$¢ na ciezkie warunki kopalniane,
3) Wzglednie niewielkie koszty inwestycyjne,

4) Latwosé rozbierania, przenoszenia i sktadania,

5) Moznos¢ tatwego i szybkiego przedtuzania lub skracania ciggu,
6) Duzy stopien bezpieczenstwa pracy

= Wady:

1) Brak mozliwosci transportu materiatu po wzniosie (powyzej 4°staje
sie nieefektywne)

2) Wskutek przemieszczania sie urobku po rynnach nastepuje jego
Scieranie, a co za tym idzie zwigkszenie sie ilosci mialu,

3) Wydajnos¢ ich jest duzo mniejsza od przenosnikow tasmowych i
zgrzebtowych
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Schemat przeno $nika wstrz gsanego
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1 - Rynna
2 — Zlacze
3 — Toczki
4 — Rama wsporcza napedu
5 — Ciegto
6 — Rynna napedowa
M - Naped

Kinematyka ruchu urobku po przeno  $niku
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Klasyfikacja przeno s$nik 6w wstrz gsanych

= Przeno $niki wstrz gsane zawieszane

- na kozlach (gtéwna wada — mata statecznosé
koztow)

- na stropnicach (gtéwna wada — mozliwosé
zruszenia obudowy, zaleta — niski koszt)

- na hakach bezposrednio wbijanych w strop
(bardzo rzadko stosowane)

= Przeno $niki wstrz gsane uktadane
- natoczkach kragzkowych
- natoczkach kulowych
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Elementy przeno $nik 0w wstrz gsanych — toczki, prowadniki

= Toczki krgzkowe

A

= Toczki kulowe
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Elementy przeno s$nik 6w wstrz gsanych —rynny iich taczenie
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Elementy przeno $nik 6w wstrz gsanych — napedy

Napedy mo zemy podzieli € na:

1) Napedy powietrzne (pneumatyczne)

- Silniki jednostronnego dziatania (stosowane tylko w przypadku pracy
przeno $nika po upadzie)

- Silniki jednostronnego dziatania przy wspotpracy z p rzeciwsilnikiem
lub przeciwcylindrem (stosowane przy niewielkim upad Zie oraz pracy w
poziomie)

- Silniki dwustronnego dziatania

2) Napedy elektryczne (silnik + element zamieniaj  acy ruch obrotowy na
posuwisto-zwrotny)

- Naped dwukorbowy

- Naped korbowo-wahaczowy

- Napedy korbowo-kulisty

- Napedy kotami eliptycznymi

- Napedy korbowo-spr ezynowe
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Elementy przeno s$nik 6w wstrz gsanych — napedy powietrzne
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SILNIK JEDNOSTRONNEGO DZIALANIA

PRZECIWCYLINDER

PRZECIWSILNIK
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Elementy przeno $nik 6w wstrz gsanych — napedy powietrzne
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Elementy przeno $nik 6w wstrz gsanych — napedy elektryczne

www.kmg.agh.edu.pl
Naped dwukorbowy
Naped korbowo
wahaczowy

Elementy przeno $nik 6w wstrz gsanych — napedy elektryczne

Naped korbowo-kulisty

Naped korbowo-spr ezynowy

Naped kotami eliptycznymi




Zastosowanie przeno $nik 6w wstrz gsanych
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Przeno $niki wstrz gsane znajdowaly wszechstronne zastosowanie w
kopalniach, jednak ust apity miejsca znacznie ekonomiczniejszym i
pewniejszym przeno $nikom ta $mowym i zgrzebtowym.

Zastosowanie przeno $nikdw na
robotach przygotowawczych (a) i
eksploatacyjnych (b).

Przeno $niki te mo zna w bardzo prosty i
szybki sposob wydtu zaé w miar e
posuwania si e wyrobiska, a

réwnocze $nie tworz g zaraz po
wykonaniu gotowy do odstawy urobku
ciag z udost epnionych rob6t
eksploatacyjnych. Natomiast w
chodnikach korzystniej byto

postugiwa € sie wozami odstawczymi,
badz tez przeno $nikami ta $mowymi.
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Zastosowanie przeno $nik 6w wstrz gsanych
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SYSTEM WYBIERANIA
FILAROWO — ZABIERKOWY
Ze wzgledu na to, ze pierwotnie
przewaznie stosowano napedy
pneumatyczne jednostronnego
dziatania, w kopalniach coraz
szerzej rozwijat sie system
zabierakowy podtuzny
jednoskrzydtowy (b) lub
dwuskrzydtowy (a) zamiast
systemu zabierkowego
poprzecznego, korzystnego dla
transportu wozami.

Z przenosnikow utozonych w zabierkach urobek dostaje sie na przenosniki utozone w
chodnikach wybierkowych. Przenosniki te ze wzgledu na poziome utozenie rynien
zaopatrzono w napedy dwustronnego dziatania, a w dalszym ciggu zastapiono je
przenos$nikami taSmowymi. Z przeno$nikéw chodnikowych urobek dostaje sie na
przenosnik zbiorczy z, ktérym jest transportowany do wozéw kursujgcych w chodniku
transportowym.

Systemy filarowo-zabierakowe cechuje bardzo niekorzystne tadowanie urobku od czota,
tez zaczeto szukac innych systemoéw wybierania.
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Zastosowanie przeno $nik 6w wstrz gsanych
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SYSTEM WYBIERANIA FILAROWO-UBIERKOWY

System ten przyjat sie bardzo szybko w kopalniach,
gdyz tadowanie urobku mogto sie odbywac na catej
dhugosci ciaggu rynien. System ten ewoluowat w miare
czasu i jedng z jego koncowych odmian byt tzw.
system ,V”. Pozwalat on na wyeliminowanie w
zupetnosci chodnikéw wybierakowych, a dzieki
przekatnemu utozeniu przodkéw pozwalat w znacznym
stopniu zmniejszy¢ upad przenos$nikéw przodkowych.
Odstawa urobku przy tym systemie odbywata sie
dwoma ciggami rynien: jednym ukfadanym w przodku
1, drugim, zbiorczym 2 w pochylni.

Zastosowanie podsadzki suchej i ptynnej do
wypetniania starych zrobéw zmienito nieco stosowane
systemy filarowo-ubierkowe, zmuszajac do
prowadzenia rob6t wybierania od chodnika
przewozowego w goére. Z drugiej jednak strony
podsadzka pozwolita na wydtuzenie frontu robot
eksploatacyjnych, zblizajac przodki do nowoczesnych
systemow Scianowych.
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Zastosowanie przeno $nik 6w wstrz gsanych

PRZENOSNIKI PRZY SCIANOWYCH SYSTEMACH WYBIERANIA
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Scianowy system wybierania opiera sie na pracy na tzw. zawat lub z podsadzka suchg
badz mokra. Na dwdch pierwszych rysunkach widzimy przenos$niki wstrzgsane przy
wybieraniu sciany podtuznej (a) i poprzecznej (b) z podsadzka ptynna. Rysunek ¢
przedstawia wybieranie $ciany podtuznej na zawat.

Wprowadzenie i rozwéj w kopalniach wegla systeméw $cianowych oraz zwigzana z tym
konieczno$¢ budowy coraz nowszych maszyn do urabiania i tadowania urobku jest
przyczyna, ze przenosniki wstrzasane sa coraz silniej wypierane z przodkow przez
bardziej wydajne i ekonomiczne $rodki odstawy, a zwtaszcza przenosniki zgrzebtowe.
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Materiaty zrodtowe
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1. LESIECKI W.: Gérnictwo, tom IX — Odstawa urobku  PWT
Katowice 1951

2. Pilszczek A.— prezentacja: Przeno $niki wstrz gsane - zasada
dziatania, budowa, parametry ruchowe, zastosowania
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